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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Mammografiakuvausjarjestely tomosynteesid varten, johon jarjestelyyn
kuuluu
mammografiakuvauslaite 1 johon kuuluu
- olennaisesti wvertikaalisesti seisova tai seinaan tai kat-
toon kiinnitettdvissa olevan runko-osa (10),
- mainittuun runko-osaan (10) liittyva horisontaalisen pydri-
tysakselin suhteen kaadnnettavissa oleva varsirakenne (11),
- jonka varsirakenteen (11) vastakkaisista paista olennaises-
ti ensimmdiseen paahan on sijoitettu rdntgensateilylahde (12)
jolla on fokuspiste, ja olennaisesti toiseen paahan kuvadatan
vastaanottovalineet (18),
- jonka varsirakenteen (11) mainitun toisen paadn yhteyteen on
lisdaksi jarjestetty olennaisesti kuvadatan vastaanottovadlinei-
den 18 padlle asemoituva alatasorakenne (15) ja
johon varsirakenteen (11) mainitun alatasorakenteen 15 ylapuo-
lelle on jarjestetty kiinnitettavéksi ylapainin (14), Jjoka on
jarjestetty liikutettavaksi varsirakennetta (11) pitkin, ja
— ohjausvalineet varsirakenteen (11) ainakin yhden komponentin
liikuttamiseksi ja kuvadatan vastaanottovadlineiden (18) toimin-
nan ohjaamiseksi,
seka prosessointivalineita joihin kuuluu informaation tallennusvalineita
ja valineitad informaation késittelemiseksi,
tunnettu siita, etta
- olennaisesti varsirakenteen (11) mainitun toisen paadn yhteyteen, Jjohon
on Jjarjestetty mainittu alatasorakenne (15) tai
- mainittuun alatasorakenteeseen (15)
on kiinnitetty vyksi tai wuseampi kalibrointirakenne (20) johon kuuluu
rontgensateilya absorboivia kuulia (21) tai muita pienia kappaleita, joi-
den kuulien (21) tai muiden pienten kappaleiden keskindinen geometria on
toteutettu kolmiulotteisena rakenteena siten, ettd mainittuja kuulia (21)
tal muita pienid kappaleita on jarjestetty ainakin kahdelle eri tasolle
joista vyksi taso on olennaisen lahella mainitun alatasorakenteen (15)

ylapintaa, sen alapuolella, Jja toinen taso etdisyyden paassa mainitun
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alatasorakenteen (15) ylapinnasta, sen ylapuolella, ja joka kalibrointi-
rakenne (20) ja sen kiinnitys laitteeseen (1) on toteutettu siten, etta
laitteen tomosynteesikuvausprojektioissa mainitut kuulat (21) tai muut
pienen kappaleet tai ainakin osa niista asemoituvat laitteessa volyymiin,
jonka sadteilyldhteen (12) fokuksesta kuvadatan vastaanottovalineille (18)
kulkeva saddekeila kattaa, ettda tieto mainittujen kuulien (21) tai muiden
pienten kappaleiden keskindisestda geometriasta on tallennettu mainittui-
hin prosessointivalineisiin ja mainittu ohjausjarjestelmd on jarjestetty
ohjaamaan sateilylahdetta (12) ja wvarsirakenteen (11) 1liikkeita siten,
ettd tietyllad wvarsirakenteen (11) 1liikkeen kulma-alueella sateilylahde
(12) generoi useita kertoja sadekeilan, joka suuntautuu kohti mainittuja
valineita kuvadatan vastaanottamiseksi (18) siten, ettd myds mainitut
kuulat (21) tai muut pienet kappaleet tai ainakin osa niistd projisoitu-
vat kuvaan, ja mainitut prosessointivalineet on jarjestetty kasittamaan
valineet maarittamdédn mainittujen kuulien (21) tai muiden pienten kappa-
leiden projektioiden (21') sijainnin perusteella se koordinaattipiste,
jossa sateilyldhteen (12) fokus suhteessa valineisiin kuvadatan vastaan-

ottamiseksi (18) on kyseista kuvaa otettaessa sijainnut.

2. Vaatimuksen 1 mukainen Jjarjestely, tunnettu siitd, ettd mainitut
kuulat (21) tai muut pienet kappaleet on jarjestetty asemoitumaan mainit-
tuun saddekeilaan siten, ettd ne tai ainakin osa niistad projisoituvat ku-
vadatan vastaanottovadlineiden (18) olennaisesti vyhdelle tai useammalle
reunalle poislukien se reuna, Jjonka suunnasta kuvattava kohde asemoituu

kuvattavaksi mammografialaitteeseen.

3. Vaatimuksen 1 tai 2 mukainen jarjestely, tunnettu siita, ettd mai-
nitulla olennaisen lahelld alatasorakenteen (15) ylapintaa sijaitsevalla
tasolla mainitut kuulat (21) tai muut pienet kappaleet on sijoitettu ala-
tasorakenteen (15) yhden tai kahden niistd reunoista laheisyyteen, jotka
ovat alatasorakenteen (15) sen reunan sivulla, jonka suunnasta kuvattava
kohde asemoituu kuvattavaksi mammografialaitteeseen, ja mainitulla tasol-
la Jjoka on etaisyyden paassa mainitun alatasorakenteen (15) ylapinnasta
sen ylapuolella mainitut kuulat (21) tai muut pienet kappaleet on sijoi-

tettu alatasorakenteen (15) sen reunan laheisyyteen mutta etdisyyden paa-
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han siitd, joka on sen alatasorakenteen (15) wvastakkainen reuna Jjonka

suunnasta kuvattava kohde asemoituu kuvattavaksi mammografialaitteeseen.

4. Jonkin vaatimuksen 1-3 mukainen jarjestely, tunnettu siita, etta
mainitut prosessointivalineet on Jjarjestetty kasittdmdan valineet madrit-
tédmadn mainittujen kuulien (21) tai muiden pienten kappaleiden projekti-
oiden (21') sijainnin perusteella sateilylédhteen (12) fokuksen Jja kuva-
datan vastaanottovalineiden 18 aktiivisen pinnan keskipisteen wvalinen
etaisyys, seka kuvadatan vastaanottovadlineiden aktiivisen pinnan (18)
maarittaman tason orientaatio suhteessa suoraan, joka kulkee mainittujen
sateilylahteen (12) fokuksen ja kuvadatan vastaanottovalineiden 18 aktii-

visen pinnan keskipisteen kautta.

5. Jonkin wvaatimuksen 1-4 mukainen jarjestely, tunnettu siitd, etta
mainittu varsirakenne 11 on toteutettu siten, ettd se mahdollistaa varsi-
rakenteen (11) ensimmidisen paan, varsirakenteen (11) toisen paan, tai
niiden molempien itsendisen kaantamisen horisontaalisen pyoritysakselin

suhteen.

6. Jonkin vaatimuksen 1-5 mukainen Jjarjestely, tunnettu siita, etta
mainittu varsirakenne (11) on toteutettu siten, ettd se mahdollistaa sa-
teilylahteen (12) kasittavan varsirakenteen (11) ensimmaisen paan kaanta-
misen eri tomosynteesikuvausprojektiohin siten, ettd kuvadatan vastaanot-
tovalineet (18) kasittéava varsirakenteen (11) toinen pad ei seuraa varsi-

rakenteen (11) ensimmdisen paan kaantoliikettd vaan pysyy paikoillaan.

7. Jonkin vaatimuksen 1-6 mukainen jarjestely, tunnettu siita, etta

- varsirakenteeseen (11) mainitun alatasorakenteen (15) vylapuolelle on
kiinnitetty yla@painin (14), joka on Jjarjestetty liikutettavaksi varsira-
kennetta (11) pitkin,

- mainitut alatasorakenne (15) Jja ylapainin (14) on jarjestetty kaannet-
taviksi suhteessa varsirakenteeseen (11),

- mainittu ohjausjarjestelmd on Jjarjestetty kaantadmaan sateilylahdetta
(12) kannattelevaa varsirakennetta (11) olennaisen tasaisella kulmanopeu-
della ja
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ohjaamaan sateilylahde (12) generoimaan taman liikkeen aikana sateily-
pulsseja, ja

- mainitut alatasorakenne (15) ja yldpainin (14) on jarjestetty kaanty-
maadn mainittujen sateilypulssien aikana samalla kulmanopeudella ja samaan
suuntaan kuin milld wvarsirakenne (11) liikuttaa sateilyléahdetta (12) ja
aikajaksoina mainittujen pulssien valilld pysymdan paikoillaan tai 1liik-
kumaan eri kulmanopeudella tai liikkumaan eri suuntaan kuin sateilylahde
(12) .

8. Jonkin vaatimuksen 1-7 mukainen jarjestely, tunnettu siita, etta
mainittu vyksi tai useampi alatasorakenne (15) on jarjestetty mammogra-

fiakuvauslaitteeseen (1) irrotettavasti kiinnitetyksi.

9. Jonkin vaatimuksen 1-8 mukainen Jjarjestely, tunnettu siita, etta
jarjestelyyn kuuluu ensimmainen irrotettavasti kiinnitetyksi jarjestetty
alatasorakenne (15), Jjoka kasittda yhden tai useamman kalibrointiraken-
teen (20) mainittuja kuulia (21) tai muita pienia kappaleita varten Jja
toinen irrotettavasti kiinnitetyksi jarjestetty alatasorakenne (15), jo-

hon on jarjestetty sateilya absorboiva lamellirakenne (17).

10. Jonkin vaatimuksen 1-9 mukainen jarjestely, tunnettu siita, etta
mainittu yksi tai useampi kalibrointirakenne (20) kasittdda mainitun ala-
tasorakenteen (15) olennaisesti ainakin kahdella reunalla alatasoraken-
teen (15) pinnan suuntaisena horisontaalisesti ulottuvat jalkaosat (22),
joista ainakin vyksi Jjalkaosa (22) ka&sittdda mainittuja kuulia (21) tai
muita pienia kappaleita ja joista ainakin vyhdesta jalkaosasta (22) erka-
nee olennaisesti vertikaalisena ulottuva tukivarsi (23), joka kannattelee
kannatinrakennetta (24) joka myds kasittad mainittuja rontgensateilya ab-

sorboivia kuulia (21) tai muita pienia kappaleita.

11. Mammografiakuvantamismenetelmd, Jjossa kaytetdan mammografiakuvauslai-
tetta (1) johon kuuluu sateilyléahdetta (12) kannatteleva pydritysakselin
suhteen kaannettavaksi jarjestetty varsirakenne (11), jonka wvarsiraken-
teen (11) wvastakkaisista paistd olennaisesti ensimmdiseen padhan on si-

joitettu rontgensateilylahde (12) Jjolla on fokuspiste, Jja olennaisesti
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toiseen paahan kuvadatan vastaanottovalineet (18) ja jonka varsirakenteen
(11) mainitun toisen paan yhteyteen on lisdksi jarjestetty olennaisesti
kuvadatan vastaanottovadlineiden (18) paalle asemoituva alatasorakenne
(15) Jjossa menetelmissd rinta asemoidaan laitteeseen kuvausta varten Jja
rintaa puristetaan mainittua alatasorakennetta (15) wvasten mainittuun
varsirakenteeseen (11) Jarjestetylla ylapainimella (14), Ja sateilylah-
detta (12) kuljetetaan pitkin kaarevaa liikerataa yli tietyn kulma-
alueen, Jjonka 1liikkeen aikana sateilylahteella (12) generoidaan useita
kertoja sadekeila, joka suunnataan kohti laitteeseen asemoitua rintaa ja
valineita kuvadatan vastaanottamiseksi (18), tunnettu siita, etta
olennaisesti varsirakenteen (11) mainitun toisen paan yhteyteen, johon on
jarjestetty mainittu alatasorakenne (15) taili mainittuun alatasorakentee-
seen (15) kiinnitetdadn yksi tai useampi kalibrointirakenne (20) johon on
sijoitettu rdéntgensateilya absorboivia kuulia (21) tai muita pienia kap-
paleita tunnettuun keskindiseen kolmiulotteiseen geometriaan, Jjoka kalib-
rointirakenne (20) ja sen kiinnitys laitteeseen (1) toteutetaan siten,
ettd mainitut kuulat (21) tai muut pienet kappaleet tai ainakin osa niis-
ta asemoituu ainakin kahdelle eri tasolle joista yksi taso on olennaisen
ldhelld mainitun alatasorakenteen (15) vylapintaa, sen alapuolella, Ja
toinen taso etédisyyden péddssa mainitun alatasorakenteen (15) ylapinnasta,
sen ylapuolella, Jja toisaalta mainitulla sateilyléhteen liikkeen kulma-
alueella volyymiin, Jjonka sateilylahteen (12) fokuksesta kuvadatan wvas-
taanottovalineille (18) kulkeva sadekeila kattaa, jolloin mainitut kuulat
(21) tai muut pienet kappaleet tai ainakin osa niistd projisoituvat mene-
telmdssa otettaviin kuviin joista sitten mainittujen kuulien (21) tai
muiden pienten kappaleiden projektioiden (21') sijainnin perusteella maa-
ritetddn se koordinaattipiste, Jjossa sateilylahteen (12) fokus suhteessa
valineisiin kuvadatan vastaanottamiseksi (18) on kyseista kuvaa otettaes-
sa sijainnut, ja jossa yksi tomografiakuva tai sarja leikekerroksia ku-
vattavana olevasta rinnasta rekonstruoidaan kayttden laskennassa nain
maariteltya tietoa sateilylahteen (12) fokuspisteen sijainnista yksit-

taistda kuvaa otettaessa.

12. Vaatimuksen 11 mukainen menetelmd, tunnettu siitd, ettd mainittu-

jen kuulien (21) tai muiden pienten kappaleiden projektioiden (21') si-
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Jainnin kussakin kuvassa perusteella madritetdan sateilylahteen (12) fo-
kuksen ja kuvadatan vastaanottovdlineiden (18) aktiivisen pinnan keski-
pisteen valinen etdisyys, sekd kuvadatan vastaanottovalineiden (18) ak-
tiivisen pinnan madrittdman tason orientaatio suhteessa suoraan, joka
kulkee mainittujen sateilyldhteen fokuksen ja kuvadatan vastaanottovali-

neiden (18) aktiivisen pinnan keskipisteen kautta.





